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기능 사용법 및 동작
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       배터리 연결

        전원켜기

        좌측 모터 연결 : 반드시 Motor ID 1 번을 연결하여야 합니다.( 다른 모터는 동작하지 않습니다.)

       우측 모터 연결 : 반드시 Motor ID 2 번을 연결하여야 합니다.( 다른 모터는 동작하지 않습니다.)

모터는 바깥쪽으로 놓고 테스트 합니다. 바퀴가 돌아가는 것을 가상한 시나리오입니다.

  

        테스트 진행
        전원을 켜고 (상) 버튼을 눌러 Test Mode 진입후      

        Navi Key 의 (좌) 버튼을 클릭합니다.   왼쪽 모터가 동작합니다.

        Navi Key 의 (우) 버튼을 클릭합니다.   오른쪽 모터가 동작합니다.

        Navi Key 의 (상) 버튼을 클릭합니다.   모터 두개가 전진 방향으로 동작합니다.    

       

상위와 같이 동작하였다면, 모터가 이상없이 동작하였음을 의미합니다. 모터테스트 완료합니다. 이후 모든 테스트의 결과는 위 두 

모터가 제대로 동작하는지의 여부로 판단합니다. 모터를 분리하지 말고 센서 테스트를 계속 진행합니다.

      배터리 연결

      전원켜기

      좌측 모터 연결 : 반드시 Motor ID 1 번을 연결하여야 합니다.( 다른 모터는 동작하지 않습니다.)

      우측 모터 연결 : 반드시 Motor ID 2 번을 연결하여야 합니다.( 다른 모터는 동작하지 않습니다.)
                                      

빛이 사라졌을 때, 로봇이 팔로 허공을 짚는 가상 시나리오입니다.

      테스트 진행
      전원을 켜고 (상) 버튼을 눌러 Test Mode 진입후
       Cds 창을 손바닥으로 가립니다.   좌우 모터가 동시에 움직입니다.

       

상위와 같이 동작하였다면, 빛센서가 이상없이 동작하였음을 의미합니다. 빛 센서 테스트를 완료합니다.
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01 도움말 > 펌웨어업데이트

02 파일 불러오기

03 펌웨어 업데이트

Click

Click

01 속성

02 하드웨어 장치관리자

03 장치관리자 포트

Click

Click

Click
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05 COM12 고급 설정

04 USB Serial Port 등록정보

06 COM 설정

Click

Click

Click

07 속도개선

Click

Click
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01 연결하기

02 로봇제어

03 자세교정

Click

Click

Click

Click
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